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1. Demo 用法

1.1 硬件和连线

该 demo 是用 STM32F103C8T6 单片机驱动的 SX126x demo，硬件接线如下

STM32F103 RA-01S(H)(C)
3V3 3V3
GND GND
PA9(uart1 TX 用于查看 log 波特率 115200)
PA10(uart1 RX 用于查看 log 波特率 115200)
PA4 NSS
PA7 MOSI
PA6 MISO
PA5 SCK
PB1 RST
PB11 DIO1
PA0 BUSY

1.2 软件 demo 用法

软件 demo 应用例子可以参考 peripherals\radio\sx126x_example 目录下的 demo，具体

效果可以查看 demo 中的使用说明

然后在 main 函数中打开对应 demo 的例子即可（注意一个模组只能打开一个 demo，测试收
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发可以一个烧录接收程序，一个烧录发射程序）

例如

发射端烧录发射 demo

接收端烧录接收 demo

2. 驱动移植

驱动移植首先将 peripherals\radio 目录添加到自己的工程中，例如
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并添加头文件路径

然后参考 HAL\SX126xSTM32F103-board.c 自己新建一个中间层文件，用于实现该文件中

的功能(主要包含 GPIO，外部中断，SPI 和定时器的驱动)
当上面的 board文件移植完成后驱动就基本可用了

注意：如果包含文件系统，需要实现 peripherals\radio\sx126x-board.h 中关于临界区保

护的宏定义，否则多任务的时候可能会出错
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